
※１：使用する場合は、クランピングヘッドに付いているリングを外してから装着して下さい。	 ※２：ライトトラック用コーンを使用する場合は、必ずライトトラック用スペーサーが必要です。

OPTIMA 2
ゲオオプティマ2

ホフマン最高峰
レーザー3Dカメラによるホイール解析機能付

ホイールバランサー

ホフマン ホイールバランスウェイト

打ち込み式（1ピースタイプ） 2ピースウェイト用装着/着脱ツール貼り付け式挟み込み式（2ピースタイプ）
エポキシ樹脂コーティング処理

ホフマンのウェイトは、スチール〜アルミ用からヨーロッパ車用2ピースタイプまで多種・多様にラインナップ！！

HJ-614-Q-□
5〜50g（25個入り）
PC国産純正アルミホイール用

HJ-336
ビードコンプレッションツール
（2ピースウェイト用装着ツール）

HJ-261-Q-□
5〜50g（25個入り）
PCメルセデスベンツ	アルミホイール用

HJ-303-60g
（5gと10gが交互に4つ連続）
PCアルミホイール用	耐熱テープ使用
1箱（100本入り）

HJ-610-Q-□
5〜50g（25個入り）
オペル、ボルボ、ロールスロイス
等の欧州車アルミホイール用

HJ-331-43
クリップフィッティングツール
（2ピースウェイト用クリップ脱着ツール）

HJ-260-Q-□
5〜50g（25個入り）
PC	BMW、ジャガー	アルミホイール用

HJ-111-Q-□
5〜50g（25個入り）
PCスチールホイール用（国産車対応）

型　　式 品　　名

GEO-01-NO1.1 №１コーン（小）

GEO-01-NO2.1 №２コーン（中）

GEO-01-NO3 №３コーン（大）

P 16418877 プラスチックリング

P 16418876 クランピングヘッド

P 16419045 プロテクトリング

型　　式 品　　名

GEO-01-NO1.5 ベンツ用コーン

GEO-01-MBC-1 ベンツ用センタリング(φ66.5mm) 

GEO-01-MBC-2 ベンツ用センタリング(φ８4～85mm) 

GEO-01-GC クランピングヘッド用ゴムカバー※1

GEO-06C 二輪車用アダプター

GEO-02-VP ユニバーサルフランジアダプター

GEO-07A ライトトラック用コーン(φ113～170mm) ※2

GEO-07B ライトトラック用コーン(φ195～214mm) ※2

GEO-07C ライトトラック用スペーサー※2

WL-860 ホイールリフター

標準付属品

オプション 仕　様
型　　式 GEO-OPTIMA-2

対 象 車 種 軽・乗用車・小型トラック・二輪車

適 用 ホ イ ー ル リ ム 径
14〜26インチ（レーザー計測時）
8〜24インチ（ゲージ入力時）
8〜30インチ（手動入力時）

適 用 ホ イ ー ル リ ム 幅 3〜20インチ

適用ホイール/タイヤ組幅 最大508mm

適用ホイール/タイヤ組径 最大950mm

適用ホイール/タイヤ組重量 最大70kg

測 定 時 間 4〜70秒

測 定 回 転 数
（ア ン バ ラ ン ス 測 定 時） 約200rpm

設 定 方 式
CCD・レーザー計測による全自動入力
ゲージアームによる自動入力及び

シャフト回転入力方式

表 示 方 式 21.5インチ液晶タッチスクリーン

電 源 200V単　50/60Hz　0.3kW

本 体 寸 法（H×W×D）
（MAX寸法）mm 1,710×1,450×1,295

本 体 重 量 約210kg

型　　式 品　　名

P EAM0086G86A クランピングスリーブ

GEO-01-CPA アルミ用クランピングプレート

GEO-09 ウエイトプライヤー

GEO-WRV ウエイトリムーバー

バランスウエイトセット

P16418981 キャリブレーションウエイト

1612-10BP148-XA10403



高難度化する高性能タイヤに
より高精度な

バランシングを実現！

ヨーロッパの足回り先進テクノロジーを、

この1台に結集！
プロ待望のホフマン・ハイエンドモデル！

OPTIMA 2

ランナウト測定結果を
演算する事により、ラン
ナウトによる荷重変化
及び振動力を演算し、
不具合診断が行えるよ
うにします。

車両一台（４本）分の測
定を行う事で、推奨タイ
ヤ組付け位置のガイドを
行います。測定を行った
タイヤ・ホイールのデータ
を登録し、使用経過の診
断を行えます。

ホイールのインナー側のラ
ジアルランナウト（縦振れ）
及びラテラルランナウト（横
振れ）の計測結果をグラフ
化して表示します。

ランナウトによる振動力演算
＜オプション＞

オプティライン画面
＜オプション＞

ホイールランナウト測定結果

ホイール単体にてアンバランス・ラン
ナウト測定を行い、ホイール単体での
不具合診断が行えます。
ホイール単体でのランナウ
ト測定は、ビードシート位
置（イン・アウト共）にて測
定を行います。

測定したタイヤ・ホイー
ルの不具合項目につ
いて、インフォメーショ
ンを行います。

タイヤ・ホイールの
ラジアルランナウト
（縦振れ）量の計測結
果をグラフ化して表
示します。

ホイール単体測定

オプティマモード測定結果画面

ラジアルランナウト測定

OPTIMA 2



ホイールのクランプに電動パワークランプを採用する
ことで、ホイールのセットが楽になり、かつホイールを
一定の力で固定するので、測定精度が向上します。

通常アンバランス計測や
スポークプログラムがあります。

本体のホイールガードを降ろすだけで、安全
に自動測定が行われます。
通常のアンバランス測定、オプティマモード
によるランナウト測定での不具合診断も行
えます。タイヤとホイールの状態をレーザー
で計測します。

アンバランス修正位置をレーザー
にてピンポイント指示をします。
アンバランス測定後の修正位置変
更も可能になります。

ラジアルランナウトの周
波数分析を行い、タイヤ・
ホイールの不具合診断を
行います。
周波数分析は、一次波形
成分〜三次波形成分ま
での分析を行います。

サイドウォール面の摩耗・
損傷状態を、断面形状及
び色変化により視覚判断
が行えるよう表示します。

アンバランス修正位置表示
（レーザー指示機能）

周波数分析

サイドウォール面画像分析

ホイールガードを降ろせば全自動測定

電動パワークランプ採用

アンバランス修正モード

ついにバランサーの領域を越えた
あらゆる計測に対応した次世代機！
確かなパフォーマンスを約束します。

専用のオプティマモードで
タイヤとホイールを高次元に分析！

トレッド面の摩耗・損傷状態を、断面形状及び色変化に
より視覚判断が行えるよう表示します。

レーザー及びＣＣＤカメラにより、非接触
にてホイールデータ（ディスタンス・幅・径）
の計測を全自動で行います。

タイヤトレッド面ラジ
アルランナウトの複
数位置（５位置）測定
時の周波数分析結果
を表示します。

トレッド面画像分析

ラジアルランナウト多点測定時の周波数分析

タイヤの摩耗・損傷状態を、色変化により視覚判
断が行えるよう表示します。
タイヤ表示については、任意位置に回転させる事
が出来ます。

３次元　
画像分析結果画面

GO


